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Ακέραιος Προγραµµατισµός
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Γραµµική αποδυνάµωση
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Γραµµική αποδυνάµωση

Φράγµατα και αποδυναµώσεις
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Γραµµική αποδυνάµωση
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Γραµµική αποδυνάµωση

P"  το γιαΒΕΛΤΙΣΤΗείναι  x~ η τότε
P  το γιαεφικτήείναι  x~ Αν"


